
 
 
 
 
Στο επόµενο διάγραµµα παρουσιάζεται ο τρόπος λύσης ενός γραµµικού συστήµατος. 
 

 
det 0A ≠  
 

1A−=x b  

 
d e t 0A =
 

 

( ) ( )r A r A= b  

το σύστηµα έχει λύσεις(*) 

 

µε πλήθος παραµέτρων  ( )n r A−  

( ) ( )r A r A≠ b  

το σύστηµα είναι αδύνατο 
 

m n≠m n=  

1 1m n n mA × ×⋅ = ×x b

(*)  Αν το πλήθος παραµέτρων είναι ίσο µε µηδέν, τότε το σύστηµα παρουσιάζει 
µοναδική λύση, διαφορετικά οι λύσεις είναι άπειρες. 


